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บทคัดย่อ  

การวิจัยนี้เป็นการด าเนินงานตามโครงการสหกิจศึกษา และการศึกษาเชิงบูรณาการกับการท างานของ
นักศึกษาสาขาวิชาวิศวกรรมส ารวจ คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลกรุงเทพ ได้ปฏิบัติงาน
สหกิจศึกษาภาคการศึกษาที่ 1 ปีการศึกษา 2567  ณ ส านักงานพัฒนาเทคโนโลยีทางอากาศและภูมิสารสนเทศ   
มีขั้นตอนการด าเนินงานจากการเตรียมข้อมูลและจัดการภาพถ่ายทางอากาศ และน าเทคนิคแบบจ าลองการแบ่ง
ส่วนภาพ มาประยุกต์ใช้กับภาพถ่ายทางอากาศเพื่อจ าแนกต้นไม้ โดยก าหนดกรอบพื้นที่ศึกษา แบ่งเป็น 3 พื้นที่
เพื ่อควบคุมขนาดของพื้นที ่ และเปรียบเทียบผลลัพธ์การจ าแนกต้นไม้กับข้อมูลจากการส ารวจภาคสนาม         
เพ่ือประเมินความแม่นย าของการจ าแนก ผลการวิจัยพบว่าการด าเนินงานมีความถูกต้องตามระเบียบแบบแผนทาง
วิชาการโดยการจ าแนกต้นไม้เมื่อเทียบกับเทคนิคการจ าแนกแบบเดิม มีค่าความถูกต้องมากถึงร้อยละ 98.70 ทั้งนี้
นักศึกษาได้ใช้ความรู้และทักษะที่เรียนมาในการศึกษากระบวนการวิเคราะห์ข้อมูลเชิงพื้นที่ การประยุกต์ใช้
เทคโนโลยีการเรียนรู้เชิงลึก และการแก้ปัญหาเชิงระบบจากข้อมูลจริง ทั้งนี้ยังเป็นการสร้างแนวทางใหม่ในการใช้
ข้อมูลจากแผนที่ภาพถ่ายทางอากาศที่ได้จากอากาศยานไร้คนขับกับเทคนิคแบบจ าลองการแบ่งส่วนภาพเพื่อเพ่ิม
ประสิทธิภาพในการวิเคราะห์ทรัพยากรธรรมชาติ โดยเฉพาะการจัดการพื้นที่สีเขียวและสิ่งแวดล้อมได้อย่างมี
ประสิทธิภาพ 

คําสําคัญ: เทคนิคแบบจ าลองการแบ่งส่วนภาพ, อากาศยานไร้คนขับ, ระบบน าทางด้วยดาวเทียม, การวิเคราะห์
ข้อมูลเชิงพ้ืนที่, สหกิจศึกษา 
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Abstract 
This research is carried out in accordance with the Cooperative Education Project and the 

integrated study with the work of Students majoring in Surveying Engineering, Faculty of 
Engineering, Rajamangala University of Technology Krungthep have conducted the 1st semester 
of cooperative education for the academic year 2024 at Geo- Informatics and Space Technology 
Development Agency.  The process of preparing data and managing aerial photographs and 
applying the image segmentation model technique to aerial photographs to identify trees by 
framing the study area, dividing it into 3 areas to control the size of the area, and comparing the 
results of tree classification with the data from the field survey.  To evaluate the accuracy of the 
classification.  The results showed that the operation was accurate in accordance with the 
academic conventional regulations by classifying trees compared to traditional classification 
techniques. The accuracy value is as high as 98.70%. The students used the knowledge and skills 
they learned to study the process of spatial data analysis.  Application of Deep Learning 
Technology and Systematic Problem Solving from Real Data.  It also creates a new approach to 
using data from aerial photographic maps obtained from unmanned aerial vehicles with segment 
anything model techniques to increase the efficiency of natural resource analysis. In particular, it 
effectively manages green spaces and the environment. 
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1. บทนํา  

การเปลี่ยนแปลงสภาพภูมิอากาศและการลดการปล่อยก๊าซเรือนกระจก (Filonchyk, 2024) ได้รับความ
สนใจอย่างกว้างขวางในระดับโลก การจัดการทรัพยากรป่าไม้และพื้นที่สีเขียวในเขตเมือง (ส ารวย, 2024) จึงมี

บทบาทส าคัญในการดูดซับก๊าซคาร์บอนไดออกไซด์ (CO₂) ซึ่งเป็นก๊าซเรือนกระจกหลัก กลไกหนึ่งที่ถูกผลักดัน
เพ่ือส่งเสริมการลดการปล่อยคาร์บอนคือ ตลาดคาร์บอนเครดิต (Carbon Credit Market) ที่เปิดโอกาสให้ประเทศ
องค์กร และหน่วยงานท้องถิ่น สามารถชดเชยการปล่อยคาร์บอนได้ด้วยการปลูก รักษา หรือบริหารจัดการพ้ืนที่ป่า
และต้นไม้ให้เกิดการกักเก็บคาร์บอนอย่างมีประสิทธิภาพ (Carbon Institute for Sustainability, 2023) การ
ประเมินปริมาณการกักเก็บคาร์บอน (Zhou, 2023) ให้ถูกต้องและเป็นปัจจุบัน จ าเป็นต้องอาศัยข้อมูลเชิงพื้นที่ที่
แม่นย าเกี่ยวกับชนิด ขนาด และการกระจายตัวของต้นไม้ในพื้นที่ศึกษา การจ าแนกชนิดต้นไม้ (Tree Species 
Classification) (Ma, 2024) จึงกลายเป็นขั้นตอนส าคัญในการค านวณศักยภาพการกักเก็บคาร์บอนและออกแบบ
มาตรการจัดการพื้นที่สีเขียว (Chen, 2024) การใช้เทคโนโลยีภาพถ่ายทางอากาศจากอากาศยานไร้คนขับ (UAV) 
ร่วมกับเทคนิคการประมวลผลเชิงภูมิสารสนเทศสมัยใหม่ จึงมีบทบาทเด่นในการเพิ่มความละเอียดและความ
ถูกต้องของการจ าแนกต้นไม้ ลดระยะเวลาและต้นทุนในการส ารวจภาคสนาม และตอบสนองต่อความต้องการ
ข้อมูลที่ทันสมัยส าหรับการจัดท าคาร์บอนเครดิตอย่างเป็นระบบและตรวจสอบได้การจ าแนกชนิดต้นไม้รายต้นจาก
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ข้อมูลภาพถ่ายทางอากาศ (Silva, 2024) เป็นกระบวนการส าคัญในการสร้างฐานข้อมูลพืชพรรณและการจัดท า
สารสนเทศภูมิศาสตร์เพ่ือการบริหารจัดการภูมิทัศน์เมือง การวิจัย การออกแบบพ้ืนที่สีเขียว และการวางแผนด้าน
สิ่งแวดล้อมในระดับท้องถิ่น การส ารวจภาคสนามแบบดั้งเดิมซึ่งอาศัยการเก็บข้อมูลโดยตรงแม้จะให้ความละเอียด
สูง แต่มีข้อจ ากัดในด้านระยะเวลา ค่าใช้จ่าย และความครอบคลุมของพื้นที่ ข้อจ ากัดดังกล่าวก่อให้เกิดความ
จ าเป็นในการพัฒนาเทคนิคเชิงวิทยาศาสตร์ที่สามารถจ าแนกต้นไม้ได้อย่างถูกต้อง แม่นย า และประหยัดเวลา 

การประยุกต์ใช้อากาศยานไร้คนขับ (Unmanned Aerial Vehicle: UAV) ร่วมกับการถ่ายภาพทาง
อากาศความละเอียดสูงได้แสดงศักยภาพในการเป็นแหล่งข้อมูลที่มีความถูกต้องเชิงพื้นที่ในระดับเซนติเมตร
ภาพถ่ายทางอากาศจาก UAV สามารถสะท้อนลักษณะเฉพาะของต้นไม้ (Zhao, 2024) เช่น รูปร่างเรือนยอดความ
หนาแน่นของใบ และพ้ืนผิวพรรณได้อย่างชัดเจน ซึ่งเป็นข้อมูลส าคัญในการจ าแนกชนิด อย่างไรก็ตาม การจ าแนก
ภาพด้วยวิธีเชิงพิกเซล (pixel-based classification) แบบดั้งเดิม เช่น Maximum Likelihood หรือ Support 
Vector Machine มีข้อจ ากัดเมื่อใช้กับข้อมูลที่มีความละเอียดสูง เนื่องจากมักก่อให้เกิดสัญญาณรบกวน (salt-
and-pepper effect) ท าให้ผลการจ าแนกไม่สอดคล้องกับรูปร่างจริงของต้นไม้ เพื่อแก้ไขข้อจ ากัดดังกล่าว ได้มี
การพัฒนาแนวทาง การประมวลผลภาพเชิงวัตถุ (Object-Based Image Analysis: OBIA) ซึ่งแบ่งภาพออกเป็น
กลุ่มวัตถุ (segments) โดยใช้ลักษณะทางสเปกตรัม รูปทรง และเนื้อสัมผัส (texture) เพื่อเพิ่มความแม่นย าของ
การจ าแนก ถึงแม้ OBIA จะมีประสิทธิภาพสูงกว่าวิธีเชิงพิกเซล (Jean, 2023) แต่ยังมีข้อจ ากัดในด้านการบูรณา
การข้อมูลเชิงภูมิสารสนเทศหลายชั้นและการด าเนินการในกระบวนการวิเคราะห์เชิงพ้ืนที่อย่างเป็นระบบ 

งานวิจัยนี้มุ่งพัฒนาการประยุกต์ใช้ วิธีการ Segment-Geospatial (Samgeo) ซึ่งเป็นเทคนิคที่ผสานการ
แบ่งส่วนภาพ ( image segmentation) เข้ากับการวิเคราะห์เชิงภูม ิสารสนเทศ (geospatial analysis) ใน
สภาพแวดล้อมโอเพ่นซอร์ส เช่น QGIS เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพของการจ าแนกต้นไม้ Samgeo สามารถจัดการข้อมูล
ภาพถ่ายทางอากาศความละเอียดสูงร่วมกับข้อมูลเสริมเชิงพื้นที่ (Rayamajhi, 2024) เช่น ขอบเขตเรือนยอดและ
ข้อมูลความสูงของวัตถุ เพื่อสร้างวัตถุภาพที่สอดคล้องกับต้นไม้จริง และลดความคลาดเคลื่อนจากการพึ่งพาค่า
สเปกตรัมเพียงอย่างเดียว 

วัตถุประสงค์หลักของการวิจัยนี้ คือ การพัฒนาและประเมินประสิทธิภาพของเทคนิค Samgeo ส าหรับ
การจ าแนกชนิดต้นไม้จากภาพถ่ายทางอากาศที่ได้จากอากาศยานไร้คนขับ (UAV) โดยมุ่งเน้นการวิเคราะห์ความ
ถูกต้องของการจ าแนก การปรับค่าพารามิเตอร์ในการแบ่งส่วน และการเปรียบเทียบผลลัพธ์กับเทคนิคมาตรฐาน
ด้านการจ าแนกภาพ  

การศึกษานี้พบว่าผลการวิจัยที่คาดว่าจะได้รับจะช่วยเสริมสร้างองค์ความรู้เชิงลึกเกี่ยวกับการประยุกต์ใช้
เทคนิค Samgeo เพ่ือจัดท าชุดข้อมูลต้นไม้รายต้นที่มีความละเอียดเชิงพ้ืนที่สูงและมีความเป็นปัจจุบัน ซึ่งสามารถ
สนับสนุนการวิเคราะห์ด้านภูมิสารสนเทศ การออกแบบและวางแผนภูมิทัศน์เมือง ตลอดจนการศึกษา
พฤกษศาสตร์เชิงพื้นที่ได้อย่างครอบคลุมและมีประสิทธิภาพการบูรณาการข้อมูลภาพถ่ายทางอากาศจากอากาศ
ยานไร้คนขับ (UAV) ร่วมกับเทคนิค Samgeo ช่วยเพิ่มศักยภาพในการจ าแนกต้นไม้ให้มีความแม่นย าสูงและ
ครอบคลุมพื้นที่ศึกษาได้อย่างมีประสิทธิผล ผลการศึกษานี้จึงสะท้อนถึงแนวทางส าคัญในการพัฒนากระบวนการ
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วิเคราะห์ข้อมูลเชิงภูมิสารสนเทศและวิศวกรรมส ารวจ อันจะเป็นรากฐานส าหรับการวิจัยและการประยุกต์ใช้
เทคโนโลยีที่เก่ียวข้องในอนาคต 

 
2. วิธีการทดลองหรือวิธีการศึกษา  

2.1 ข้อมูลที่ใช้ในการศึกษา 
ข้อมูลได้รับการสนับสนุนจากส านักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศและภูมิสารสนเทศ (องค์การมหาชน): สทอภ.

ส านักประยุกต์และบริหารภูมิสารสนเทศ : สปภ. ฝ่ายภูมิสารสนเทศ : ฝภม. ด้วยภาพถ่ายทางอากาศจากอากาศยาน
ไร้คนขับ รุ ่น DJI Phantom 4 RTK ขอบเขตพื้นที่ศึกษาบริเวณ สทอภ. (ศรีราชา) อ าเภอศรีราชา จังหวัดชลบุรี
ขอบเขตพ้ืนที่ 192,000 ตารางเมตร 

2.2 ขอบเขตพื้นที่ศึกษา 
ขอบเขตพ้ืนที่ศึกษาบริเวณ สทอภ. (ศรีราชา) อ าเภอศรีราชา จังหวัดชลบุรีขอบเขตพ้ืนที่ 192,000 ตาราง

เมตร 
 

 
รูปที่ 1 ภาพรวมทั้งหมดพ้ืนที่ศึกษาบริเวณ สทอภ. (ศรีราชา) 
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2.3 ขั้นตอนการดําเนินงาน 
 

 
รูปที่ 2 ขั้นตอนการด าเนินงาน 
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2.4 ขั้นตอนปฏิบัติงาน 
1. น าเข้าภาพถ่ายทางอากาศของพื้นที่ศึกษาทั้งหมดและเลือกพื้นที่ศึกษา 3 พื้นที่ลักษณะองค์ประกอบที่

แตกต่างกัน คือ ความหนาแน่นของเรือนยอดต้นไม้ ลักษณะทรงพุ่มของต้นไม้ และการจัดเรียงตัวของ ต้นไม้ โดย
พ้ืนททีท่ าการศึกษาคือ GISTDA อ าเภอศรีราชา จังหวัดชลบุรี  
 

 

รูปที่ 3 พ้ืนที่ศึกษาทั้งหมด 
 

 
รูปที่ 4 พ้ืนที่ศึกษาที่ 1 
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รูปที่ 5 พ้ืนที่ศึกษาที่ 2 
 

2. ใช้ Segment-Geospatial (Samgeo)จ าแนกต้นไม้ในพื้นที่ศึกษาทั้ง 3 พื้นที่ โดยมีค าสั่ง คือ text 
prompt = "TREE" คือการให้ Segment-Geospatial (Samgeo) จ าแนกหรือค้นหาวัตถุท่ี เกี่ยวข้องกับต้นไม้หลัง
จากนั ้นใช ้ค  าส ั ่ง  Sam.predict (box threshold, text threshold) box threshold คือ การให้ Segment-
Geospatial (Samgeo) คาดการณ์ต้นไม้ในพ้ืนที่ศึกษามี ความถูกต้องในกรอบนั้น หากน้อยกว่าที่ร้อยละที่ก าหนด
จะไม ่แสดงกรอบรอบต ้นไม ้  และ  text threshold ค ือ  Segment-Geospatial (Samgeo)  เจอว ัตถ ุท ี ่ มี
ความสัมพันธ์กับค าว่า "TREE" หากน้อยกว่าที่ร้อยละที่ก าหนดจะไม่จ าแนกต้นไม้ออกมา โดยค่าที่กล่าวมาข้างต้น
จะปรับเปลี่ยนไปตาม พ้ืนที่ศึกษาตัวอย่าง เพ่ือให้ได้ผลลัพธ์ออกมาดีที่สุด  
 

  
รูปที่ 6 ใช้ Segment-Geospatial (Samgeo) จ าแนกต้นไม้พ้ืนที่ศึกษาที่ทั้งหมด 
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รูปที่ 7 ใช้ Segment-Geospatial (Samgeo) จ าแนกต้นไม้พ้ืนที่ศึกษาที่ 3 

 
3. หลังจากท่ีได้ภาพจากใช้ Segment-Geospatial (Samgeo) ในการจ าแนกต้นไม้ของพ้ืนที่ศึกษา จะท า

การหาจ านวนต้นไม้จากการจ าแนกมาได้ โดยใช้ QGIS ในการท า Intersect ระหว่างพื้นที่ที่ จ าแนกกมาได้กับ
จ านวนต้นไม้จริงที่มีการส ารวจภาคสนาม  
 

 
รูปที่ 8 จ านวนต้นไม้ที่สามารถจ าแนกได้ของพ้ืนที่ศึกษาทั้งหมด จ านวน 457 ต้น 
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3. ผลการทดลองและอภิปรายผล  
จากการศึกษาการจ าแนกต้นไม้จากภาพถ่ายทางอากาศด้วยอากาศยานไร้คนขับโดยใช้ Segment-

Geospatial (Samgeo) ในพ้ืนที่ สทอภ. (ศรีราชา) พบว่าการจ าแนกต้นไม้ในพ้ืนที่ทั้งหมดสามารถจ าแนกต้นไม้ได้
370 ต้น จากจ านวนต้นไม้ที่ส ารวจจริงในภาคสนาม 1,837 ต้น คิดเป็นความถูกต้องร้อยละ 20.14 ซึ่งมีความ
ถูกต้องต ่า เนื่องจากพ้ืนที่มีขนาดใหญ่และมีรายละเอียดในพ้ืนที่จ านวนมาก 
 
ตารางท่ี 1 สรุปผลการด าเนินงานและผลวิเคราะห์ข้อมูล 

พื้นที่การศึกษา  
 

จํานวนต้นไม้ 
ที่สํารวจ 

จริงในภาคสนาม 

จํานวนต้นไม้ที่
จําแนกได ้

 

คิดเป็นความ
ถูกต้อง 
(ร้อยละ) 

ระดับความถูก
ต้อง 

พ้ืนที่การศึกษาท้ังหมด 1837 370 20.14 ต า่ 

พ้ืนที่การศึกษาท่ี 1 77 76 98.70 สูง 
พ้ืนที่การศึกษาท่ี 2 64 59 92.19 สูง 

พ้ืนที่การศึกษาท่ี 3 81 78 96.30 สูง 
พ้ืนที่การศึกษาท่ี 4 71 58 81.69 สูง 

พ้ืนที่การศึกษาท่ี 5 103 99 96.12 สูง 

พ้ืนที่การศึกษาท่ี 6 61 58 95.08 สูง 
พ้ืนที่การศึกษาท่ี 7 51 43 84.31 สูง 

พ้ืนที่การศึกษาท่ี 8 64 51 76.69 สูง 

พ้ืนที่การศึกษาท่ี 9 26 25 96.15 สูง 
พ้ืนที่การศึกษาท่ี 10 56 42 75.00 สูง 

 
เมื่อท าการแบ่งพ้ืนที่ศึกษาออกเป็น 10 พ้ืนที่ย่อย พบว่าให้ผลลัพธ์ที่มีความแม่นย าสูงขึ้นอย่างมีนัยส าคัญ

(p<0.05) โดยพื้นที่ศึกษาที่ 1 มีความแม่นย าสูงสุด สามารถจ าแนกต้นไม้ได้ 76 ต้น จากจ านวนต้นไม้จริง 77 ต้น
คิดเป็นความถูกต้องร้อยละ 98.70 รองลงมาคือพื้นที่ศึกษาที่ 9 มีความถูกต้องร้อยละ 96.15 จ าแนกต้นไม้ได้ 25
ต้น จากจ านวนต้นไม้จริง 26 ต้น และพื้นที่ศึกษาที่ 3 มีความถูกต้องร้อยละ 96.30 จ าแนกต้นไม้ได้ 78 ต้น จาก
จ านวนต้นไม้จริง 81 ต้น ส่วนพื้นที่ที่มี ความแม่นย าต ่าที่สุดคือพื้นที่ศึกษาที่ 10 สามารถจ าแนกต้นไม้ได้ 42 ต้น
จากจ านวนต้นไม้จริง 56 ต้น คิดเป็นความถูกต้อง ร้อยละ 75.00 รองลงมาคือพื้นที่ศึกษาที่ 8 มีความถูกต้องร้อย
ละ 79.69 จ าแนกต้นไม้ได้ 51 ต้น จากจ านวนต้นไม้จริง 64 ต้น และพ้ืนที่ศึกษาที่ 4 มีความถูกต้องร้อยละ 81.69
จ าแนกต้นไม้ได้ 58 ต้น จากจ านวนต้นไม้จริง 71 ต้น 

จากผลการศึกษาแสดงให้เห็นว่าการจ าแนกต้นไม้ด้วย Segment-Geospatial (Samgeo) มีประสิทธิภาพ 
สูงเมื่อใช้กับพื้นที่ขนาดเล็ก โดยให้ความแม่นย าเฉลี่ยประมาณร้อยละ 89.52 ในพื้นที่ศึกษาย่อย แต่มีข้อจ ากัดใน
การวิเคราะห์พื้นที่ขนาดใหญ่ ทั้งนี้ ปัจจัยที่ส่งผลต่อความแม่นย าในการจ าแนกประกอบด้วย ความหนาแน่นของ



วารสารสหกิจศึกษาก้าวหน้า (ปีท่ี 1 ฉบับท่ี 2 กรกฎาคม – ธันวาคม 2567)  

10 
 

JCEP : Journal of Cooperative Education Progress, Vol 1, No. 2, 2024 (July – December) 
 

เรือนยอด ลักษณะทรงพุ่มของต้นไม้ การจัดเรียงตัวของต้นไม้ และขนาดของพื้นที่วิเคราะห์ การศึกษานี้แสดงให้
เห็นว่าการแบ่งพื้นที่ขนาดใหญ่เป็นพื้นที่ย่อยสามารถช่วยเพิ่มประสิทธิภาพในการจ าแนกต้นไม้ได้อย่างมีนัยส าคัญ
สอดคล้องกับรายงานการศึกษาของ (Chen, 2020), (Yavuz, 2023) ที่ศึกษาการจ าแนกต้นไม้ด้วย Segment-
Geospatial (Samgeo) อย่างมีประสิทธิภาพ โดยให้ความแม่นย าสูงมากกว่าร้อยละ 80 
 
4. กิตติกรรมประกาศ  

ข้าพเจ้าขอขอบพระคุณ ส านักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศและภูมิสารสนเทศ (องค์การมหาชน) ที่ให้
โอกาส และมอบหมายภารกิจที่มีคุณค่าในด้านการวิจัยและพัฒนาเทคโนโลยีการจ าแนกต้นไม้จากภาพถ่ายทาง
อากาศด้วยอากาศยานไร้คนขับ โดยใช้เครื่องมือ Segment-Geospatial (Samgeo) ซึ่งเป็นเทคโนโลยีที่มีศักยภาพ
สูงในการวิเคราะห์ข้อมูลเชิงพ้ืนที่อย่างแม่นย าและรวดเร็ว 

ขอขอบคุณ นายเอกสรุะ นนัทธ์นาวรกุล นักภูมิสารสนเทศ ที่ให้ค าแนะน า อ านวยความสะดวก และร่วม
วางแผนการท างานอย่างใกล้ชิด ตลอดจนส่งเสริมการเรียนรู้ด้วยความเอื้อเฟื้อและใส่ใจในทุกรายละเอียด รวมถึง
ให้โอกาสในการทดลองและประยุกต์ใช้องค์ความรู้กับงานจริงในระดับภาคสนาม 

ท้ายที่สุดนี้ ข้าพเจ้าขอขอบคุณทุกภาคส่วนที่เกี่ยวข้องในการสนับสนุนโครงงานนี้ จนสามารถน าผลลัพธ์
ไปใช้ประโยชน์ได้จริงในกระบวนการส ารวจ การจัดการทรัพยากรป่าไม้ และการวางแผนพัฒนาพ้ืนที่สีเขียว ซึ่งถือ
เป็นการบูรณาการความรู้จากห้องเรียนสู่การใช้ประโยชน์ในเชิงปฏิบัติอย่างเป็นรูปธรรม 
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